Innovative Losungen,
starke Partnerschaften

Willkommen zum
rmDATA Geomatik Event 2026 in Baden

Next Level — rmDATA Geomatik
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GEOMATIK
4

Block 1 von 09:00 bis 10:30

rmDATA Geomatik Neuerungen &
Herausforderungen DMAV

Michael Schulz eréffnet die Veranstaltung und gibt einen
Uberblick tiber aktuelle Entwicklungen der All-in-ONE-
Losung rmDATA Geomatik

Effizientes und innovatives Monitoring

Michael Buri, CEO Amberg Infra 7D AG)

GEOvis Cloud-Software in perfekter Symbiose mit rmDATA
Geomatik ALL-in-ONE

Bauvermessung mit neuen Technologien

Christoph Podevin, Haller& Wasser + Partner SA

Erfahren Sie, wie ein Ingenieurbiiro fiir Vermessungswesen aus
Genf auf innovative Losungen, neue Aufnahmetechnologien und
Gerate setzt

Pause von 10:30 bis 11:00



Block 2 von 11:00 bis 12:30

Next Level BIM-Modellierung in rmDATA Reality3D
Johann Nothbauer PRM bei rmDATA Reality Capturing

Der Vortrag zeigt, wie sich mit der Software BIM-Elemente
wie Rohrsegmente und -verlaufe, Balken und Trager effizient
und einfach modellieren lassen.

Mehr als nur ein cloudbasierter Datenaustausch
Christian Stierli, Vertriebsleiter ALLNAV, MEB Group

Mit der Anbindung an Trimble Connect bietet rmDATA
Geomatik einen durchgiangigen Workflow mit Trimble Access

rmDATA Geomatik flexibel anpassen und effizient nutzen
Petra Ritter, Produktmanagerin, rmDATA

Erfahren Sie, wie Sie in rmDATA Geomatik den Objektkatalog gezielt
an Vorgaben oder Kundenanforderungen anpassen.

12:30 Stehlunch mit Buffet
14:00 Ende der Veranstaltung
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9:00 - 10:30 Vortragsteil |
* rmDATA Geomatik Neuerungen & Herausforderungen DMAV

Michael Schulz eréffnet die Veranstaltung und gibt einen Uberblick
uber aktuelle Entwicklungen der All-in-ONE-L6sung rmDATA
Geomatik. Er geht auf Details und mdgliche Stolpersteine beim
Wechsel zu DMAV ein
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rmDATA Geomatik-ALL in ONE

Eine umfassende Losung fur alle
Bereiche der Geomatik

rmDATA Geomatik-ALL in ONE
Aktueller Stand der
Entwicklungen in der Amtlichen
Vermessung

Systemeinfithrung DMAV

Herausforderungen, Stolpersteine,
Zeitplan, ....

Fragen & Antworten
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Unsere Zielsetzung

Wir machen mit Gesamtlosungen aus
intelligenter Software und individuellen
Services unsere Kunden erfolgreicher.
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GEOMATIK

Geodatische Berechnungen A

Berechnungen

Satzorientierung
Polarpunkte

Freie Stationierung
Vorwartsschnitt
Polygonzug
GNSS-Transformation
Trigon. Hohenabl.
Satzausgleich

Autom. Punktberechnung
Nivellement
Kontrollmassberechnung
Netzausgleichung

Messgerateschnittstelle

* Trimble JXL
 Leica DBX

e Leica GSI
 LeicaiCON

* Leica Hexml

* Topcon

* Happy Survey

CodeGrafik

* Punkte

e Symbole
 Linien

* Geometriecodes
e Attribute

Datenmanager

* Vermessungspunkte
* Messdaten

* Berechnungsobjekte
* Sonstige Punkte

* Koordinaten DB

Sonstiges

* Protokoll
 Bereichsweises Laden

rm

DATA



rmDATA Geomatik die ,All in ONE-Lésung“ | Pk
Plattformerweiterung Netzausgleichung

o B Andem Bewthifien Daten Berechoen Amscht Bereiagen Veressung Gevss Berichie 1
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B Cuselinzrsraie
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| Netzausgleichung NEU

e Samtliche Daten in einer DB

R e In rmDATA Geomatik Ul integriert
Iy — Direkte Ubernahme der Sensor DB
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Mittlere Fehler der Beobachtungsgruppen i § mL: Neny .
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Zenitds 1 - > i Besdming
w o GNSS Transformation e = L4 G N S S
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24 Satzausgleich H

Z Satzorientierung RTITE ———————— ° NIV
e T CAD-Funktionen aus rmDATA Geomatik

: Freie Stationierung

& Dot Integration der Dienste
“» Vorwartsschnitt ° WMS’WMTS’WFS

b b
8 Automatische Punktberechnung
4

. ®
= Nivellementzug

Trig. Hohenableitung

Netzausgleich

& Sessionen-Workflow



rmDATA Geomatik die ,All in ONE-Lésung“ | Pk
Plattformerweiterung Netzausgleichung

o B Andem Bewthifien Daten Berechoen Amscht Bereiagen Veressung Gevss Berichie 1

3 BEntddiBow ek 8 T Aa&R 2P0 RP S

B Cuselinzrsraie

* e @

~—|  Netzausgleichung NEU
* Ubersichtliche Bedienung
RErP. - (Kein Experten Tool)
SN - Frei, Gezwingt, Weich

. . .-‘ M\t::sFamerdel E!ahﬂchmngsumi:m B B i ‘Z“ﬂ;aﬂ :‘5‘“’ . 1 D’ 2 D O d e r 3 D
~=noe®x Richtun = ! Vermessung | Extras Berichte 7 T
Pt ; ¥ GNSS Transformation % e — ° Auto m atl S Ch e
LB ==
24 Satzausgleich e

Z Satzorientierung
# Polygonzug

T Freie Stationierung
o4 Polarpunkte

"» Vorwartsschnitt

an
8 Automatische Punktberechnung
T Nivellementzug

4

Trig. Hohenableitung

Netzausgleich

& Sessionen-Workflow

Naherungskoordinaten
Zuverlassigkeitrechtecke
Fehlerellipsen

Durchgehende Protokollierung
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rmDATA Geomatik die ,,All in ONE-Losung*
ttformerweiterung Netzausgleichung

GEOMATIK

- Grenzwerte Genauigkeit
Toleranzstufe TS1
Informationsebene Fixpunkte
Punktart LFP2 = =
e Art des Ausgleichs Weiche Lagerung v
- Dimension (Fie;wangt
= rei .
e e e Netzausgleichung NEU
ame rei
Mittlerer Fehler der Ge... | 10 =
Semteoeon e e * Artdes Ausgleiches
Deaktivieren von Mess... | Nur fir aktuelle Berechnung
Wahrscheinlichkeitsniv... | 0.1
GiedesTein 0 130 * Berechnungsparameter
Ausgleich a priori Nein
Zuverlassigkeitskontrolle | Nein

- * Lagerung des Netzes

Punktnummer A Status Lage Passpunkt Lage Verbesserungen Lage Status Hohe Passpunkt Hohe Verbesserungen Hohe
1 neu Nein neu Nein + Hinzufigen . D .
2 o Nen e T okumentation
3 neu Nein neu Nein
EP fest Ja Ja nicht verwenden  Nein Passpunktatiribute setzen
KN1 fest Nein Nein nicht verwenden Nein Alle Punkts
KT1 fest Ja Ja fest Ja Ja rmEr—S
ur Festpunkte
KT2 fest Ja Ja fest Ja Ja
KT3 fest Ja Ja nicht verwenden Nein Loschen
Verbesserungen berechnen
Alle Festpunkte
Analyse der Beobachtungen
Verb Verbesserung (mgon, mm)
2 Relativer Einfluss auf die Verbesserung [%]
Gl Vemutliche Grosse eines groben Fehlers [mgon, mm]
EK Verschiebung, wenn Beobachtung nicht teilnimmt [mm]
EF Einfluss auf eine Funktion [mgen, mm]
wi Dat Grosse Ver )
NABLA Grenzwert fur nicht erkennbare Fehler [mgon, mm]
Na Einfluss vom Grenzwert auf die relative Lage
Nr Laufende Nummer der Messung
mF miftierer Fehler der Messung apriori [mgon, mm]
Permp. Querabweichung der Verbesserung am Zielpunkt [mm]
Richtungen
Standpunkt Zielpunkt Nr. Ausg. Beob Verb Pl Gl EK wi NABLA Na EF mF Perp.
52001079 52001839 1 3271633 0.000 0.0 3692 00
52001898 52001079 2 1271633 -3.606 131 27,558 286 0 28,593 157 72 3692 43
52001893 3 3284177 1.388 193 774 -12.0 14 14,473 6.4 57 2272 -29
52001800 4

3321306 -0.116 656 0177 01 0.0

18,027 19 20 5210 01
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rmDATA Geomatik die ,All in ONE-Losung“
Plattformerweiterung Netzausgleichung

Netzausgleichung NEU

* Update fiir rmDATA Kunden

* rmGEO/rmNETZ - rmDATA Geomatik
* 40% Anwenderrabatt

* Im bestehenden Lizenzsystem
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rmDATA Geomatik
&M Cloud Anbindung

ﬁﬁﬁﬁﬁ

* Trimble Connect
GEOvis Amberg Infra7D
* Happy Survey



GEOMATIK

DATA

& rmDATA Geomatik
&M Cloud Anbindung

LLLLL

Vorteile Cloud Anbindung:

e Echt Zeit Datentransfer

* Datenablage auf Kollaborationsplattfom

e Zugriff der Projektmitglieder

e Datenaktualitat, Fehlerminimierung

e Datenablage fur unterschiedlichen Datenformate
e Aktuell Ergebnisse

¢==) 2 Trimble Connect
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rmDATA Geomatik-
&M Cloud Anbindung

GEOMATIK

DATA

Trimble Connect Workflow

* Datenaufbereitung in rmDATA Geomatik

e Ablage JOB/JXL Daten via Trimble Connect

o Zugriff via Trimble Access auf Job/JXL Daten
* Erfassen mit TPS,GNSS Sensoren

o Zugriff rmDATA Geomatik auf Job/JXL Daten

¢==) 2 Trimble Connect
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rmDATA Geomatik
&M Cloud Anbindung

ananan

rmDATA Geomatik-GEOvis Workflow

 rmDATA Geomatik

* Punktberechnung, Netzausgleichung
* Punktverwaltung in Koordinaten DB
* Punktvergleich direkt in rmDATA Geomatik
« Ubergabe an GEOvis
* Dokumentation direkt in GEOvis

oy = GEOVIS
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rmDATA Geomatik
Cloud Anbindung

LE

- A - -
10101000001 01000001 0100000010101

GEOMATIK

DATA

GEOvis Workflow

Dokumentation direkt in GEOvis
e Zeitsetzungsdiagramme
* Vektordiagramme
* Reports
* Alarmierung

=) GEOvVIS
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& rmDATA Geomatik
&M Cloud Anbindung

GEOvis Workflow LIVE

W
16108000101

=) GEOvVIS
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rmDATA Geomatik-ALL in ONE

Eine umfassende Losung fur alle
Bereiche der Geomatik

rmDATA Geomatik-ALL in ONE
Aktueller Stand der
Entwicklungen in der Amtlichen
Vermessung

Systemeinfithrung DMAV

Herausforderungen, Stolpersteine,
Zeitplan, ....

Fragen & Antworten



Vermessung Extras Berichte Check 7

% K ‘ | GEOMATIK

Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

o)

s MBIl 20032A8G P &£ £ 9

2 6 R £ 23 2@ @ ¢ % i @& -
Massen- Aitribt- (De-jakti Exzenter  Trg. Hohen Messr
nport Export | Detalls operation @ Ubersetzaung vieren Dateien | Loschen | Zeige  komigieren abletung  Kontrolimasse 4

N~ Zielpunkt ¥ = Zielhche » Horizont v Vertkalw v Schragdi v Prismenk v Datum_ = Messcod v Tempera -

= &= = =] 0] = = [=] [=]
1 41003053 1.500 127.3530 100.0004 106.6100 0.0000 01.08.2024_ 103
2 4100312 p» 1.500 1452438 100.0003 129.4780 0.0000 01.08.2024_ 103
3 41003302 1.500 308230  100.0003 76.7010 0.0000 01.082024_ 103
4 99 y 1500 391472  100.0002 37.7410 0.0000 01.08.2024_ 402:S
5 100 7 1.500 391.2830 100.0002 33,6200 0,0000 01.08.2024.. 4r
6 101 V4 1500 3944589  100.0002 282170 0.0000 01.08.2024
7 102 7 1.500 397.8398 100.0002 25.6030 0.0000 01.08"
8 103 7 1.500 794027  100.0001 16.2910 0.0000
a 104 2 1800 QRRANN 100 NOMD 19 RGN nr-

2748506,866 1244913778 O 41320433 °=2463/



1 Vermessung Extras Berichte Check 7

W MEB CI2C0032B8F P & L
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Mutationen | Vermessung

@ Neue Mutation
/» Mutation bearbeiten

/¥  Mutation verkleinern

. Mutation I6schen

Extras Berichte 7 /

/% Mutation vergréssern

Mutation pendent setzen
Pendente Mutation 6ffnen
Mutation Gbernehmen

Eigenschaften einer Mutation &ndern

D

2 6 R

] =]
41003059
41003122
41003302
99

100

101

102

103

04

D~ DO BN

&=

[ T T T T T

£

1.500
1.500
1.500
1.500
1.500
1.500
1.500
1.500
1 80N

=

- Altribut-
mport Export | Details operstion = ubersetzung

127.3530
1452438
30.8230
391472
391.2830
334.4589
397.83%8
79,4027
aR fann

2

(De-jakti
vieren Dateien loschen | Zeige | komigieren ableitung  Kontrolimasse

1 N~ Zielpunkt v+ = Zielhohe v Horizont v Vertikalw v Schragdi v Prismenk v Datum_ v Messcod v Tempera -

@ O ¢ % L &

100.0004
100.0003
100.0003
100.0002
100.0002
100.0002
100.0002
100.0001
100 NN

106.6100
129.4780
76.7010
37.7410
33.6200
282170
25,6030
16.2910
14 £2an

2748506,866 1244913,778

O 41320433 ) =2463/

Exenter  Trig. Hohen

= =] (=]
0.0000 01.08.2024_ 103
0.0000 01.08.2024_ 103
0.0000 01.08.2024_ 103
0.0000 01.082024._ 402:
0.0000 01.08.2024_ 4
0.0000 01.08.2024
0.0000 01.08~

0.0000 »
nr

GEOMATIK | I1ll]
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Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

Mutationsarten
e Grundstucksmutation
* Nachfuhrung von projektierten Objekten

* Bestandsanderung

Kaskadierende Mutationen
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Massen- Exzenter | Trig. Hohen Messr

mpot Export Details operation Ubersetzung wvieren Dateien Loschen  Zeige  komigieren = abletung  Kontrolimasse 7
1 N~ Zielpunkt v+ = Zielhohe v Horizont v Vertikalw v Schragdi v Prismenk v Datum_ v Messcod v Tempera -
| aAE = = = = = = =

1 41003058 1.500 127.3530 100.0004 106.6100 0.0000 01.082024_ 103
2 400312 p» 1500 1452438 1000003 1294780 0.0000 01.08.2024_ 103
- 41003302 1.500 020 100.0003 76.7010 00000 01.082024_ 103

o S0 = Lin ROL RLLIALLICE 0./UW UK UTLUG U >
4 9 V4 1500 3914722 100.0002 37.7410 0.0000 01 — 402:9

5 100 / 1500 3912830  100.0002 33.6200 0,0000 01.08.2024_ 4

6 101 Vd 1500 3944589  100.0002 282170 0.0000 01.08:202¢

7 102 7 1500 3978338  100.0002 25,6030 0.0000 01.08°

8 103 7 1.500 794027  100.0001 16.2910 0.0000 ©

L] 04 > 1R/00 an aann 100 N2 19 RoaN nr”

GEOMATIK | Hd1l
4 ’

Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

Datenhaltung DMAV

SQL-Server @
Oracle-Server <
PostGIS SQL 2026
On-Premise
Off-Premise

Multiuserumgebung
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= =
mpot Export Details operation Ubersetzung wvieren Dateien Loschen  Zeige  komigieren = abletung  Kontrolimasse
1 N~ Zielpunkt v+ = Zielhohe v Horizont v Vertikalw v Schragdi v Prismenk v Datum_ v Messcod v Tempera -

(De-jakti

Exzenter | Trig. Hohen Messr

I @E = = = = = O] =
1 41003059 1500 1273530  100.0004 1066100 0.0000 01.08.2024_ 103
2 q0m2  p 1500 1452438 1000003  129.4780 00000 01.08.2024_ 103
3 4100332 s 1500 308230 1000003 767010 0.0000 01.082024_ 103
4 . 1500 3914722 1000002  37.7410 0.0000 01.082024_ 402:5
5 100 Vs 1500 3912830 1000002  33.6200 00000 01.08.2024_ 47
6 101 . 1500 3344583 1000002 282170 0.0000 01.08.202¢ =0 - ° oo
7102 . 1500 3978298 1000002  25.6030 0.0000 01.08" 7 \/ 4 \/
8 103 y 1500 794027 1000001 162910 0.0000 ™ o=0 o=-9 o-e =0
q 04 > 1800 an fasnn 100 NON2 14 f2an nr ngm' Fr* Saz Pda‘

GEOMATIK | Hd1l
- 4 ’

Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

Geoddtische Berechnung

Polygonzug

Freie Stationierung
Satzorientierung
Polarpunktberechnung
Trigonometrische Hohenableitung
Automatische Punktberechnung
Satzausgleich

) .
-l 5 o\ & -
Trg. Hohen  Automatische Satz- Messrichtungen
abletuna  Punktberechnuna ausaleich Kontrollmasse zeichnen
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Massen- (De-jakti Exzenter | Trig. Hohen Messr
mpot Export Details operation Ubersetzung wvieren Dateien Loschen  Zeige  komigieren = abletung  Kontrolimasse 7
1 N~ Zielpunkt = ~ Zielhohe v Horizont w Verfikahw v Schrigdi v Frismenk v Datum_ v Messcod v Tempera -
| @E = = = = = = =

1 41003059 2 1500 1273530 1000004 1066100 00000 01.082024_ 103

2 400122 p 1500 1452438  100.0003  129.4780 0,0000 01.08.2024_ 103

4 9 / 1500 3914722 1000002  37.7410 0.0000 01.082024.. 4025

5 100 / 1500 3912830 1000002 336200 0.0000 01.08.2024_ 4r

6 101 / 1500 3344583 1000002 282170 0.0000 01.08.2024 ®=-0 P °
7102 / 1500 357.83%8  100.0002  25.6030 00000 01.08~ / \/ 4
8 13 / 1500 734027 1000001 162910 0,0000 ~ O=-8 o=-9 o-e
L] 04 > 1R/00 an aann 100 N2 19 RoaN nr” degm_ Ff&e Saz_

zua Stationieruna onentieruna ounkte

GEOMATIK | Hd1l
g ’

Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

Geoddtische Berechnung

* Punkteinrechnungen
* Punktkollisionen
* Punktmittelungen
e Sessionsworkflow
* Kontrollmasse
* Dokumentation Feldbericht
B e et B B

abletuna  Punktberechnuna ausaleich Kontrollmasse zeichnen
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Massen- Aibut-  (De-jakti BExenter | Trg. Hohen Messr
mpot Export Details operation Ubersetzung wvieren Dateien Loschen  Zeige  komigieren = abletung  Kontrolimasse
1 N~ Zielpunkt v+ = Zielhohe v Horizont v Vertikalw v Schragdi v Prismenk v Datum_ v Messcod v Tempera -
| aAE = = = = = = =
1 41003058 1.500 127.3530 100.0004 106.6100 0.0000 01.082024_ 103
2 4100122 2 1.500 1452438 100.0003 129.4780 0.0000 01.08.2024_ 103

3 767010

41003302 1.500 ‘308230  100.0003 76,7010 00000 LI.UBLU4. 103
9 V' 1500 3914722  100.0002 37.7410 0.0000 01.082024_. 402:5

4

5 100 7 1500 3912830  100.0002 33.6200 0.0000 01.08.2024_ 4~
6 101 Vd 1.500 394.4589 100.0002 282170 0.0000 01.08.2024

7 102 7 1500 397.83%8  100.0002 25,6030 0,0000 01.08

8 103 7 1.500 734027 100.0001 16.2910 0.0000 ~°

a1 » 18N GRfeon 100 00N 19.£9an ne-

2748506866 1244913778 O 41320433 {I=2483/
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Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

>
>

Migration DM.01-AV-CH nach DMAV

Layouts fir Planausgabe

CH-DE - Mutation_Dynamisch
CH-DE Basisplan

CH-DE Grundbuchplan
CH-DE Mutationsplan
CH-DE Situationsolan

Darstellungen DMAV:

Mutationsplan ﬂ_ Basisstand A altl 500 v
Lageplan

Lageplan farbig
Mutationsplan
Situationsplan
Skizze
Basisplan
Basisplan farbig
Interlis

Y | Skize - |Arbeitsstand i neu‘ 500 -

Differenzen

°gs Skriptausgabe Giiltig




E=2'749'112.438 N=1'244'666.791 H,,,= 820.780

>enauigkeit (10) Lage = 0.020 m Hohe = 0.050 m

LK
Nr

Kennzeichnu
Turm

Armenhaus Af
Mitte Knopf

Inschrift: -

Steinsatz

Sekundars

Unterhs

m~nucc

Bnstellungen fur Interlis-Export
CH-DE mDATA nach DMAV

Einstellungen fir Interlis- Checker
Benutzemame / Check Service checkdmav2
Passwort / Email schulz@mdatagroup com
E-Mail-Bestatigung anfordem Nein
Zusatzliche Check Service-Parameter

-/ Enstellungen fur Interlis-Fehler-import
Interlis Mapping-Datei CH-DE_DMAV Check
Aktive Darstellung fur Import Interlis

zell I.Rh.
Interlis Mapping-Datei
Vorlage speichem Zurick Weiter Fertigstellen 1 Abbrechen

GEOMATIK | I1ll]
— 4

Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

Einbinden von Diensten:

LFP1, LFP2, HFP1, HFP2
Hoheitsgrenzpunkte
Amtliches Ortschaftsverzeichnis

Integrierte Priifdienste:

CheckCH
CheckDMAV
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Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

rsichert

Mutationstabelle

Koordinatenverzeichnis

Punit Rechtswert Hochwert Hohe Punktzeichen
neue Fixpunkte
41003519 2748501,365 1244021,800 771,900
vorhandene Grenzpunkte
41320088 2748515,084 1244074,352 Botzen
41320088 2748535.470 1244080,542 Botzen
1 o 5 41220080 2748488.544 1244020.787 Stein f
sind ubertragen auf die 41320000 2748508,105 1244004,081 Stein ! Rundung
neuen Grundstiicke 42006 ZMESSTAET 1200280 Botzen che
41320004 2748585,650 1244806722 Bozen
. - 2462 41320005 2748574,084 1244802017 Bolzen 32 0
i 41320008 2748582.425 1244888,800 Bozen
b BB cI20032B88GY x4 2183 ety mered o 33 0
210A 41220008 2748801 802 1244967 pan Botzen A n
4 - i LT v
v o
e R £ a1 @O O O % n & Summe Flache Geames e o=
Massen- | Atbut-  (De-jokt Exzenter | Trig. Hohen 41320100 2748001543 1244855340 Botzen
t Expot | Details operation | Ubersetzung vieren Dateien @ Loschen | Zeige = komigieren = abletung  Kontrolmasse Fl“ h 41320101 2748500025 1244855.307 Botzen
et | Ve | ol v, | P | B =< Mt = | Twimn.~ OB FIACTIE B Botean
o]
= = = Rundun 41320103 2748808384 1244840,146 Botzen
1066100 0,0000 01.08.2024.. 103 8 D - S B ——————————
129.4780 0,0000 01.08.2024.. 103
= 41320108 2748608,103 1244866,389 Botzen
377410 00000 01.082024_ 402Stein; Ara20108 R i Botzen
B0 0.0000 01.08.2024_ 402-Bolzen: 41320107 2748605,318 1244877737 Botzen
282170 10,0000 01.08.2024_ 402:Bolzen; 41320108 2748603 444 1244881,013 Bolzen
256030 0,0000 01.08.2024.. 402:Rohr; 41320100 2748500,668 1244885,008 Bozen
16.2910 0,0000 01.08.2024.. 402:Pfahl; 41320110 2748501.720 1244891,168 Boizen
19 ReAN oA 071 NR 2024 AMD-Ke 41320111 2748586477 1244803453 Boizen
41320317 2748508445 1244974,128 Botzen
~ 41320433 (B #2463/ aus TN 41320321 2748505868 1244957.282 Bolzen
41320322 2748508,228 1244052675 Botzen
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Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

Varianten in Mutationen

Mutationsvarianten V1-V5
* Grafische Darstellung
e Alle in einer Darstellung
e Ubernahme in Mutationsstand

« Ubersichtliche Darstellung
* Mutationsvergleich in der Grafik
* Inkl. Flachenberechnung und Details.
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GEOMATIK ‘
Produktionsmodul

Mutationsverwaltung Schweiz

x
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Migration Pendente Mutationen

* Migration DMO1AV nach DMAV ,iltools”
e XCF-Datei der Gemeinde in DMAV
* Import XCF je Gemeinde nach rmDATA
Geomatik
 rmDATA Geomatik Batch Tool
 Umwandeln von pendenten Mutationen in
rmDATA Geomatik Hilfsobjekte
* Pendente Mutationen aufbereiten

Abarbeiten der Pendenten Mutationen nach Liste
Nach Bescheid von GB rechtskraftig setzen
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Produktionsmodul
Mutationsverwaltung Schweiz

Migration Pendente Mutationen

e Pendente Mutation halbautomatisch
aufbereiten.

e Skripts:
e CH-DE_DMAV Migration Pendente
Mutationen

e CH-DE_DMAV Migration Pendente
Mutationen nachbearbeiten

Skizze - Ameitstand = neu| 500
|

R e r Nach Bescheid GB Rechtskraftig set

¢ ooen — * Nach Bescheid von echtskraftig setzen
b ¥ o ExCebosudesdrussen frm:nmkt smn-m u . .
¥ & E3Rohretungen ‘M mm pestellt (heues Grundstick eingefigt)
B SRR b vy s
*|)-- Skrict beendet 16.21.2026 9:38:07 -

{ ¢ Zeitaufwand 4-5 Minuten je Mutation



rmDATA Geomatik

Einzigartige All-in-ONE-L6sung durch
Kombination von CAD-, GIS-, DGM- und
GEO-Funktionalitaten in einer Losung

Zuverlassige Ergebnisse und hochste
Genauigkeit durch Objektorientierung
und ,,on-the-fly” Topologien

Innovative Funktionen wie
automatische Punktberechnung,
Flachenteilung, Textfreistellung sowie
verzerrte Darstellungen und Details

Keine Zusatzkosten oder
Abhangigkeiten von Basissoftware

GEOMATIK
4

rm

DATA



GEOMATIK | Hd1l
o ’ DATA

rmDATA Geomatik-ALL in ONE

Eine umfassende Losung fur alle
Bereiche der Geomatik

rmDATA Geomatik-ALL in ONE
Aktueller Stand der
Entwicklungen in der Amtlichen
Vermessung

Systemeinfithrung DMAV

Herausforderungen, Stolpersteine,
Zeitplan, .....

Fragen & Antworten im F&A Bereich
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Systemeinfithrung DMAV

* 230 Geometerblros

* 3300 Mitarbeiter in der AV
* 2121 Gemeinden

* 4 Softwarehersteller

* Stichtag DMAV 31.12.2027
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Systemeinfithrung DMAV

» Analyse bestehende Daten DM.01-AV
* Datenbereinigung Fehlerbehebung
* DB-Check auf ,Cherrys” %p
* Toleranzwertes 2 mm fir Overlaps
* Prifen der Gemeinde tber CheckCH
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Systemeinfithrung DMAV

> Analyse bestehende Daten DM.01-AV
* Kantonale Erweiterungen Ja/Nein
* Offene Mutationen priifen
* Pendente Mutationen prufen
* Datenmigration Erweiterungen
* Datenaustausch an Umsysteme
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Systemeinfithrung DMAV

iq » Systemhersteller Entscheid treffen

DMAYV zum Stichtag verfligbar
AV-Software abgekiindigt?
Verfugbarkeit nach 20287
Zusatzliches Systemupdate?
Ist Basissoftware notwendig?
Zusatzliche AV-Losung?
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Systemeinfithrung DMAV

» EinfUhrung:
* Testprojekte starten
* Datenfluss/Workflows definieren
* Dokumentation der Arbeitsprozesse

» Ausrollung Software:
e Start Produktion 2026/2027
* Know-how Aufbau

» Start DMAV zu Stichtag 31.12.2027
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Systemwechsel empfohlene Phasen

Start Produktion
DMAV

Pendente
Mutationen DMAV

Migration DMAV

Datensicherung
DmO01-AV

Datenprifung
Check CH

Know-how Aufbau
rmDATA Geomatik

Schulung Mitarbeiter

Systemeinfiihrung
rmDATA Geomatik

Datenanalyse

Starrt
Pilotgemeinden

Systementscheid

31.12.2027

Q3 2027

Q22027

Q12027

Q4 2026

Q3 2026

Q2 2026

Q12026
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rmDATA Geomatik

Eine Software fiir alle geodatischen Anwendungen

rmDATA Geomatik
Fragen?

Feedback Geomatik Event 2026




rmDATA Geomatik Event

9:00 - 10:30 Vortragsteil |

* Effizientes und innovatives Monitoring

GEOvis Cloud-Software in perfekter Symbiose mit den rmDATA Losungen.

Die Cloud-basierte Lésung fiir Uberwachungsmessung
arbeitet perfekt mit der All-in-ONE-Losung rmDATA Geomatik
zusammen. (Michael Buri, CEO Amberg Infra 7D AG)
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Michael Schulz

Geschaftsfihrer rmDATA AG

Tel.: +4141 51121 31

E-Mail: schulz@rmdatagroup.com
www.rmdatagroup.com



